
Thema : 
Turtlebot-Tracking

Ingenieurpraxis: 

.



Motivation

Leistungskurs  
C++ Hockey Lokalisierung 

?



Plan :

Bild Position Publisher

Raspberry Pi Python 
( OpenCv ) MQTT



Raspberry Pi 3 
.

.

-> Raspberry Pi im C++ Raum 



OpenCv - Aruco Markers :  

Probe :  Aruco Markers detektieren.



Lokalisierung im Spielfeld 

Koordinaten und Rotationswinkel jedes Turtlebots werden bestimmt.



MQTT 

Durch die Eingabe eines Roboternamens wird die Position als Nachricht in unserem Topic veröffentlicht.


